Encoder 16 EASY 128-1024 Imp., 3 canales, con line driver RS 422

Ciclo C = 360°¢

Pulso P = 180°e
8.5 UHigh
Canal A
o 3:; ©90%
Eal
Canal B
" ULow
[ UHigh
Canal |
ULow
S3 S4 Sq Sp  |S1.4=90%
As < 45%
Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)
Il Programa Stock Referencia

[ Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

499356 499358 | 499359 | 499360 499361

1024

Tipo (provisionales)
Numero de pulsos por vuelta

Numero de canales 3 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 1600 1600 1600 1600 1600 1600
Max. velocidad (rpm) 30000 30000 30000 30000 30000 30000
Desfase @ (°e) 90 + 45 90 + 45 90 + 60 90 £ 45 90 + 80 90 +70
Anchura de pulso index (°e) 90 £ 45 90 £ 45 90 = 60 90 £ 45 90 = 80 90 =70

Longitud total ‘ Longitud total >

Sistema Modular maxon

+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor

EC-4pole 22,90 W 247 60.8 60.8 60.8 60.8 60.8 60.8
EC-4pole 22,90 W 247 GP22,2.0-3.4Nm 378 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 22,90 W 247 GP32,1.0-6.0Nm 388 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 22,90 W 247 GP32S 416421 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 22,120W 248 78.2 78.2 78.2 78.2 78.2 78.2
EC-4pole 22,120W 248 GP22,2.0-3.4Nm 378 ° ° ° ° . °
EC-4pole 22,120W 248 GP32,1.0-6.0Nm 388 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 22,120W 248 GP32S 416421 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 30,100W 249 60.9 60.9 60.9 60.9 60.9 60.9
EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-80Nm 391 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 30,100W 249 GP42,3.0-15.0Nm 397 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 30,100W 249 AB 20 516 973 973 973 973 973 973
EC-4pole 30,100W 249 GP32,4.0-80Nm 391 AB20 516 ° ] ° ° ° °
EC-4pole 30,100W 249 GP42,3.0-150Nm 397 AB20 516 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 30,200W 251 779 779 779 779 779 779
EC-4pole 30,200W 251 GP32,4.0-80Nm 391 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 30,200W 251 GP42,3.0-15.0Nm 397 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 30,200W 251 AB 20 516 14.3 14.3 14.3 14.3 14.3 14.3
EC-4pole 30,200W 251 GP32,40-80Nm 391 AB20 516 ° ° ° ° ° °
EC-4pole 30,200W 251 GP42,3.0-15.0Nm 397 AB20 516 ° ° ° ° ° °
EC-i30,30W 258 53.7 53.7 53.7 53.7 53.7 53.7
EC-i30,30W 258 GP32,1.0-6.0Nm 388 ° ° ° ° ° °
EC-i30,30W 258 GP32S 416421 ° ° ° ° ° °
EC-i30,45W 259 53.7 53.7 53.7 53.7 53.7 53.7
EC-i30,45W 259 GP32,1.0-6.0Nm 388 ° ° ° ° ° °
EC-i30,45W 259 GP32S 416421 ° ) ° ° ° °
Tension de alimentacion Ve 5V+10% 1 NC. TR,
Consumo de corriente nominal 22mA 2 Vee g Voo Q— — — — usuario. Gl recomendados
Senfal de salida EIA Standard RS 422 Z S%D E Gnd Q= — — — '\S/lﬁ;*;fss

Rango de temperatgras o -40...+100°C 5 Conalk % ) .I_|_,_|. _AM26LS 32
Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.09 gcm? 6 CanalA 8 CanaAO=— — — — nn
Corriente de salida por canal +20mA 7 CanalB g I > =
Histéresis 0.17 °m 10 9 8 CanalB Y canalA O— = — —

Longitud minima de estado s ) 125ns 300 10 \ 18 8::2: : ﬂ:gzg B | | |

Tiempos de subida y bajada de sefial CanalB Q= =— =— =— _|—|_|—
(tipico a C, = 200 pF, R, = 100 ©) 20ns Conector DIN 41651/ LI }
El angulo O esta sincronizado con la fase de conmutacion E':b?gelggélAsWG 28 CanalB Q— = — —

del bobinado 1 (corresponde a la seial Hall 1 en los P ) | I

motores con sensores Hall, conmutacion en bloque). Canall Q= = = = N
Ver pagina 46. Canall O t——

Mas informacion en la seccion «Descargas»

de la tienda online.
La sefial del canal index I es sincronizada con el canal
Ayconel B. Resistencia de conexion R op. = tipica 120 Q
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sensor



sensor

Encoder16 EASY 128-1024 Imp., 3 canales, con line driver RS 422

8.5

15.8

]

I Programa Stock
1 Programa Estandar
Programa Especial (previo encargo)

Tipo (provisionales)

Referencia

499356 499358 | 499359 | 499360

Ciclo C = 360°e
Pulso P = 180°
UHigh
Canal A
ULow ®90%
UHigh
Canal B
ULow
UHigh
Canal |
ULow
S3 Sy Sq Sp  [S1.4=90%
As < 45%

Sentido de rotacion cw (Definicién cw P. 68)

499361

Numero de pulsos por vuelta 128 256 500 512 1000 1024
Numero de canales 3 3 3 3 3 3
Max. frecuencia de funcionamiento (kHz) 1600 1600 1600 1600 1600 1600
Max. velocidad (rpm) 30000 30000 30000 30000 30000 30000
Desfase @ (%) 90 + 45 90 + 45 90 + 60 90 + 45 90 + 80 90 +70
Anchura de pulso index (°e) 90 + 45 90 +45 90 + 60 90 £ 45 90 + 80 90 £ 70
Longitud total ‘ Longitud total
Sistema Modular maxon
+ Motor Pagina + Reductor Pagina + Freno Pagina Longitud total [mm] / ® ver reductor
EC-i 30,50 W 260 75.7 75.7 75.7 75.7 75.7 75.7
EC-i 30,50 W 260 GP32,1.0-6.0Nm 388 o o ° o ° .
EC-i 30,50 W 260 GP32S 416421 ° . o ° ° °
EC-i 30,75 W 261 75.7 75.7 75.7 75.7 75.7 75.7
EC-i30,75W 261 GP32,1.0-6.0Nm 388 . o ° o ° .
EC-i30,75W 261 GP32S 416421 ° . ° ° ° °
EC-i 40,50 W 262-263 377 377 377 377 377 377
EC-i40,50 W 262 GP32,1.0-6.0Nm 388 ° o ° ° ° °
EC-i40,50 W 262 GP32S 416421 ° . ° ° ° °
EC-i 40,50 W 262-263 GP 42,3.0-15.0Nm 396 [ o ° o ° .
EC-i40,70 W 264-265 477 477 477 477 477 477
EC-i40,70 W 264 GP32,1.0-6.0Nm 388 ° . ° ° ° °
EC-i40,70 W 264 GP32S 416421 ° . ° ° ° °
EC-i40,70 W 264265 GP 42,3.0-15.0Nm 396 ° o ° ° ° °
EC-i 40,100 W 266 67.7 67.7 67.7 67.7 67.7 67.7
EC-i 40,100 W 266 GP42,3.0-15.0Nm 396 ° . o o ° o
EC-i40,130W 267 102.5 102.5 102.5 102.5 102.5 102.5
EC-i40,130W 267 GP42,3.0-15.0Nm 396 [ o ° o ° .
EC-i52,180 W 268 937 93.7 937 93.7 937 93.7
EC-i52,180 W 268 GP52,4.0-30.0Nm 401 ° . ° ° ° °
EC-i52,200 W 269 1237 1237 1237 1237 1237 1237
EC-i52,200 W 269 GP52,4.0-30.0Nm 401 ° o ° . ° .
EC-i 52,250 W 270 93.7 93.7 93.7 93.7 93.7 93.7
EC-i52,420 W 271 93.7 93.7 93.7 93.7 93.7 93.7
Tension de alimentacion Vee 5V+10% 1 NG TR,
Consumo de corriente nominal 22 mA 2 Ve g Voo Q= — — — usuario. Cl recomendados
Senfal de salida EIA Standard RS 422 3 GND E Gnd Q— — — — gﬁfgffs
Rango de temperaturas -40...+100°C g gfﬁalA 5 J_L,_l -AM26LS 32
Momento de la inercia de la rueda de cédigo < 0.09 gcm? 6 Canal A 8 CanalAO=— — — — n
Corriente de salida por canal +20mA 7 CanalB g ]_,_|_|' >
Histéresis 0.17 °m 10 9 8 CanalB Y CanalAO— = — —
Longitud minima de estado s i 125ns 300 10 \ 18 g:ﬂi: : 82;’23 B [
Tiempos de subida y bajada de sefial CanalBQ=—_ — — — _|_|_|'
(tipico a C, = 200 pF, R, = 100 ©) 20ns Conector DIN 41651/ LI }
El angulo O esta sincronizado con la fase de conmutacion E':b?geggéllfwe 28 CanalB Q= = — —
del bobinado 1 (corresponde a la senal Hall 1 en los P ) LI
motores con sensores Hall, conmutacion en bloque). Canall Q= = = = N
Ver pagina 46. Canall O ——
Mas informacion en la seccion «Descargas»

de la tienda online.
La sefal del canal index I es sincronizada con el canal
Ayconel B.

45 O maxon sensor

Resistencia de conexion R op. = tipica 120 Q
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